CIENCIAS DE LA COMPUTACION | 2009

MAQUINAS — GRAMATICAS — LENGUAJES (Jerarquia de Cho msky)

Lenguajes Maquinas Graméticas Equivalencia Determinismo +
No determinismo
REGULARES Automata finito deterministico Regulares o de tipo 3
(TIPO 3) AFD = <E, A3, &, F> G=(N,T,P,S)
Formato producciones:

E: con;. finito estados - Lineales a derecha

A: alfabeto de entrada A - aB

o: funcion de transiciond: Ex A - E A-a Sl

&: estado inicial; g 0 E - Lineales a izquierda

F: conj. estados finales; [FE A - Ba

A- a

Para AONO{S}; BON; allT
En ambos casos se puede incluir

S-¢
INDEPENDIEN- Autémata de pila deterministico o no Libres del contexto o de tipo 2
TES O LIBRES deterministico
DEL CONTEXTO
(MPO2)  Tap=<EA,P,35 &7, F> G=(N,T,P,S)
E: con;. finito estados Formato producciones
A: alfabeto de entrada AL W
P: alfabetode la Pila; Pn A=1
See Y NO

o:funcidn de transicion donde AON O {S};

SE x (AT{e}) x P - E xP" (determin.)

5 Ex (AD{€}) x P — P¢E xP) (no determ.)

(P¢ denota los subconjuntos finitos de B | S€ puede incluir S. €
eo: estado inicial; 0 E
Zo:simbolo distinguido; g1 P
F: conj. estados finales;[FE.

wd (NOT) -{¢g
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Lenguajes

Maquinas

Gramaticas

Equivalencia Determinismo —
No determinismo

DEPENDIENTES

Autdmata Linealmente Acotado

Sensibles al contexto o de tipo 1

O SENSIBLES
AL ((:ﬁgg'?)(m ALA= <E, A C,35 &, B, F, # $> G=(N,T.P.S)
E: conj. finito estados Formato producciones
A: alfabeto de entrada;[AC VAB - yo3
C.: alfabeto de la cinta; S|
C=A{B, #, § OAuxiliares dondeA O N O {S}
o: funcion de transicion v, B O(NOT)O
0 ExC- ExCx{D,I, N} ver(1) w0 (NOT)O-{g}
3 ExC - Ex(Cx{D, I, ND)* (k cintas
ver (2) Se puede incluir S €
€. estado inicial; g 0 E
B: simbolo blanco; BIAyBOC
F: conj. estados finales; [FE
#. simbolo de inicio de lacinta C
$: simbolo de fin de lacinta C
ESTRUCTURA- Méaquina de Turing deterministica Contractivas o de tipo 0
DOS POR |MTD=<E,A C,3J, &, B, F> G=(N,T,P,S)

FRASES E: con;. finito estados

(TIPO 0) A: alfabeto de entrada;[AC Formato producciones
C: alfabeto de la cinta; C=A{B} JAuxiliares YAB - yoB3
o: funcién de transicién Sl

O0.ExC- ExCx{D,I, N} (1cinta) ver (3
5 ExC - Ex(Cx{D,I, N)¥ (k cintas)
ver (4)
&: estado inicial; g 0 E
B: simbolo blanco; BIAyBOC
F: conj. estados finales; [FE

dondeA O N O {S}
Y, B, 00 (NOTO
(wpuede ser igual &
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Nota Para todas las gramaticas N, Ty S se definerosgue:
- N es un conjunto finito de simbolos no termasal
- T es un conjunto finito de simbolos terminais) T =0
- S es el simbolo distinguido o axiomaiJgN [ T)

(1) No se permiten movimientos a la izquierda a & la derecha de $.
(2) En ninguna de las cintas se permiten movimgatta izquierda de # ni a la derecha de $.

(3) No se permiten movimientos a la izquierda deelda de inicio de la cinta.

(4) En ninguna de las cintas se permiten movimgatta izquierda de de la celda de inicio.

Se puede establecer la siguiente relacion entrdistiatos tipos de gramaticas:
o3 U Grpoz U Gripo-1 L Gripoo

Esto significa que por ejemplo un lenguaje reg(ilpo 3) se puede generar con una gramatica de
tipo 3, de tipo 2, de tipo 1 6 de tipo 0, siendmkss restrictiva la de tipo 3.



